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1、 成果名称
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	拟提名成果等级：
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3、 成果简介
本项目以分布式自主体通过网络互联构成的群体系统为对象，从自主体的结构属性、自主协同和复杂环境中的协同性能优化与群控博弈决策等角度展开研究，取得关键性突破，为形成群体智能自主体的博弈学习与协同控制创新性理论体系提供了有力的支持。项目主要创新点如下：1）揭示了智能自主体系统的结构属性；2）构建了群体自主体系统的博弈控制与拓扑优化的理论框架；3）设计了对抗环境下群体自主体系统的协同控制协议。
4、 主要完成单位
西安电子科技大学、宁夏大学

5、 主要完成人（职称、完成单位、工作单位）
	主要完成人
	职称
	完成单位
	工作单位

	刘健
	副教授
	西安电子科技大学
	西安电子科技大学

	朱韵茹
	副教授
	西安电子科技大学
	西安电子科技大学

	周丽琪
	讲师
	西安电子科技大学
	西安工业大学

	马婧瑛
	副教授
	宁夏大学
	宁夏大学

	赵琦
	讲师
	西安电子科技大学
	青岛科技大学

	郑元世
	教授
	西安电子科技大学
	西安电子科技大学


6、 完成人合作关系情况
	序
号
	合作
方式
	合作关系
及排名
	合作
时间
	合作
成果
	证明
材料

	1
	论文

合著
	刘健(排名1)
朱韵茹(排名2)

周丽琪(排名3)

郑元世(排名6)
	2018年
至今
	Sampled-data based resilient consensus of heterogeneous multi-agent systems
	代表性
论文8

	2
	论文

合著
	马婧瑛(排名4)
赵琦(排名5)

郑元世(排名6)
	2017年
至今
	Second-order consensus of hybrid multi-agent systems
	代表性
论文4


7、 代表性论文专著目录
[1] J. Liu, X. Ruan, and Y. Zheng*. Iterative learning control for discrete-time systems with full learnability. IEEE Transactions on Neural Networks and Learning Systems, 33(2): 629-643, 2022. 

[2] J. Liu, W. Chen, X. Ruan, and Y. Zheng*. Data-based iterative learning mechanism for unknown input-output coupling parameters/matrices. International Journal of Robust and Nonlinear Control, 30(3):1275-1297, 2020. 
[3] L. Zhou, J. Liu*, Y. Zheng*, F. Xiao, and J. Xi. Game-based consensus of hybrid multi-agent systems. IEEE Transactions on Cybernetics, 53(8): 5346-5357, 2023. 

[4] Y. Zheng*, Q. Zhao, J. Ma, and L. Wang, Second-order consensus of hybrid multi-agent systems. Systems & Control Letters, 125: 51-58, 2019.

[5] J. Ma*, Y. Zheng, B. Wu, and L. Wang. Equilibrium topology of multi-agent systems with two leaders: a zero-sum game perspective. Automatica, 73: 200-206, 2016.

[6] J. Ma, M. Ye, Y. Zheng*, and Y. Zhu, Consensus analysis of hybrid multi-agent systems: a game-theoretic approach. International Journal of Robust and Nonlinear Control, 29(6):1840-1853, 2019.

[7] Y. Zhu, S. Li, J. Ma, and Y. Zheng*, Bipartite consensus in networks of agents with antagonistic interactions and quantization, IEEE Transactions on Circuits and Systems II: Express Briefs, 65(12): 2012-2016, 2018. 

[8] Y. Zhu, L. Zhou, Y. Zheng*, J. Liu, and S. Chen. Sampled-data based resilient consensus of heterogeneous multi-agent systems. International Journal of Robust and Nonlinear Control, 30(17):7370-7381, 2020.
8、 主要知识产权（标准、规范）目录
无
